Strucny uvod do linearni algebry v MATLABu

e Matice A = se da definovat takto
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A=[123;456;7809]
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e Sloupcovy vektor b= | 2 | se d4 definovat takto
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b=1[1; 2; 3]

e Reseni soustavy linedrnich rovnic A Z = b lze ziskat takto
x=A\D
coz odpovida vynasobeni pravé strany b zleva matici inverzni k matici A.
To lze zapsat i timto zpusobem

x=A"(-1) * b

e Gauss-Jordanovu eliminaci provadi funkce rref (ndpovéda help rref). Volani

[R,pivot] = rref([A b])

Vysledek je v poslednim sloupci matice R. Indexy pivotu jsou ve vektoru pivot.
Inverzni matici mtZeme ziskat bud’ voldnim

A~ (-1)

nebo

inv(A)

e LU dekompozici matice A lze provést pomoci funkce 1u. Volani

[L,U,P] = 1lu(d)

Reseni pomoci LU dekompozice lze pak ziskat jako

x=UN\ (L \ (Pxb) )



