
29.   Téma: 3D snímač polohy a zrychlení 
• Typ práce: ROP (PINF)
• Zadávající: Ing. Jaroslav Pavel, KFE
• Abstrakt: Návrh  a  realizace  mikroprocesorového  systému  s využitím  akceleračního  čidla  fy 

Freescale.

• Student:    


